
Kapitola 1

Lineárńı perspektivy

jsou speciálńı varianty středového promı́táńı, jejichž ćılem je zobrazeńı objekt̊u
zp̊usobem, který je relativně snadný, ale při vhodné volbě parametr̊u ze všech
promı́taćıch metod se nejv́ıce bĺıž́ıćım tomu, jak vńımáme svět očima1

perspektivńı pr̊uměty nebudeme konstruovat př́ımo, ale odvozovat z pomocných
pr̊umět̊u (p̊udorys, nárys, bokorys) Mongeovy projekce

1protože máme oči dvě ve vzdálenosti asi 6cm, tak bychom museli zkonstruovat samostatný
obraz pro každé oko - stereoskopická středová projekce (základ systémů virtuálńı reality)
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Deskriptivńı geometrie KAPITOLA 1. LINEÁRNÍ PERSPEKTIVY

1.1 Vlastnosti a typy

• z bodu S (střed promı́táńı, oko) středově promı́táme do perspektivńı pr̊umětny
ρ (obvykle svislá)

• oko S kolmo promı́táme do základńı roviny π (p̊udorysna) jako bod S1

• kolmým pr̊umětem oka S do pr̊umětny ρ źıskáme hlavńı bod H perspektivy

• hlavńım bodem H vedeme vodorovný horizont h (pr̊usečnice perspektivńı
pr̊umětny a vodorovné roviny horizontu procházej́ıćı okem S)

• hlavńım bodem H vedeme svislou hlavńı vertikálu

• kolmým pr̊umětem bodu S1 do pr̊umětny ρ źıskáme základńı bod Z perspek-
tivy (pr̊useč́ık hlavńı vertikály a základnice)

• základńım bodem Z vedeme vodorovnou základnici z (pr̊usečnice perspektivńı
pr̊umětny a p̊udorysny)

• vzdálenost horizontu a základnice se nazývá výška perspektivy (výška oka
pozorovatele od základńı roviny - v měř́ıtku 1 : 100 zhruba 2cm pro reálný
lidský pohled)

• zorný kužel s vrcholem v oku S vymezuje viditelnou oblast (č́ım jsou objekty
bĺıž jeho okraj̊um, t́ım dramatičtěji se deformuj́ı)
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Deskriptivńı geometrie 1.1. VLASTNOSTI A TYPY

1.1.1 Jednoúběžńıková
(pr̊učelná)

dva hlavńı směry jsou rovnoběžné s per-
spektivńı pr̊umětnou, jeden

”
ub́ıhá“

do úběžńıku U (totožný s hlavńım bo-
dem H a lež́ı na horizontu h)

1.1.2 Dvojúběžńıková
(nárožńı)

jeden hlavńı směr je rovnoběžný s per-
spektivńı pr̊umětnou (svislice), dva

”
ub́ıhaj́ı“ do úběžńık̊u Ul (levý) a Up

(pravý), oba lež́ı na horizontu h

1.1.3 Trojúběžńıková

Nadhled (ptač́ı perspektiva)

všechny tři hlavńı směry
”
ub́ıhaj́ı“ do

úběžńık̊u Ul (levý) a Up (pravý), které
lež́ı na horizontu, a Ud (dolńı) lež́ıćı na
kolmici vedené z hlavńıho bodu H pod
horizontem h

Podhled (žab́ı perspektiva)

všechny tři hlavńı směry
”
ub́ıhaj́ı“ do

úběžńık̊u Ul (levý) a Up (pravý), které
lež́ı na horizontu, a Uh (horńı) lež́ıćı na
kolmici vedené z hlavńıho bodu H nad
horizontem h
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Deskriptivńı geometrie KAPITOLA 1. LINEÁRNÍ PERSPEKTIVY

1.2 Řešené př́ıklady

1.2.1 Jednoúběžńıková (pr̊učelná)

1. zvoĺıme si hlavńı bod perspektivy H (splývaj́ıćı s jediným úběžńıkem) a levý
distančńık Dl, tyto dva body urč́ı horizont h
souřadnou osu x voĺıme rovnoběžně s h, osu z kolmo k h i x
osa y je spojnice počátku 0 = x ∩ z a hlavńıho bodu H

2. jednotky ze souřadné osy x promı́táme z levého distančńıku Dl na osu y
(spojnice jednotek z os z a y se prot́ınaj́ı v dolńım distančńıku Dd)
źıskali jsme perspektivně zkreslenou soustavu souřadnou pomoćı ńıž můžeme
sestrojovat objekty

3. metoda vynášeńı výšek - úsečky lež́ıćı v pr̊učelné rovině ν(x, z) si zachovávaj́ı
skutečnou velikost, jejich pr̊umětem z hlavńıho bodu H můžeme hledat body
v požadované výšce
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Deskriptivńı geometrie 1.2. ŘEŠENÉ PŘÍKLADY

1.2.2 Dvojúběžńıková (nárožńı)
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Deskriptivńı geometrie KAPITOLA 1. LINEÁRNÍ PERSPEKTIVY

Perspektiva je určena okem S(S1, S2) a perspektivńı pr̊umětnou ρ(p1ρ, n2ρ) (kolmá
k p̊udorysně) jednoznačně, tyto objekty spolu se zobrazovaným (d̊um) zakresĺıme
do pomocné Mongeovy projekce, samotný perspektivńı obraz budeme sestrojovat
pod nebo vedle nebo na nový paṕır.

1. doplněńı prvk̊u perspektivy

a) oko S kolmo promı́tneme do pr̊umětny ρ a źıskáme hlavńı bod H perspektivy:

H1S1 ⊥ p1ρ; H1
ord−→ H2 ∈ h2

b) okem S vedeme v rovnoběžky s hlavńımi směry domu a źıskáme úběžńıky:
levý úběžńık: U1lS1 ‖ A1B1,
pravý úběžńık: U1pS1 ‖ B1C1

2. připrav́ıme perspektivńı pr̊umětnu

a) zvoĺıme si libovolný horizont h, na kterém si zvoĺıme hlavńı bod H (budeme
s ńım pracovat jako s 0 souřadného systému)

b) na horizontu h sestroj́ıme levý Ul a pravý Up úbežńık - přeneseme vzdálenosti
bod̊u U1lH1 a U1pH1 z Mongeovy projekce

c) doplńıme základnici z rovnoběžnou s h ve vzdálenosti o velikosti zS neboli
vzdálenosti horizontu h2 a osy x1,2 a základńı bod (stanovǐstě): ZH ⊥ h(⊥ z)

3. perspektivńı pr̊umět bodu A pr̊usečnou metodou
promı́tneme bod A do perspektivńı pr̊umětny:
A1S1 ∩ p1ρ = A1p, horizontálńı souřadnice A: hA = |A1pH1|
A1p

ord−→ A2p ∈ A2S2, vertikálńı souřadnice A: vA je vzdálenost A2p od h2
sestroj́ıme perspektivńı pr̊umět bodu Ap:
horizontálńı hA a vertikálńı vA souřednice bodu A naneseme od hlavńıho
bodu H

4. perspektivńı pr̊umět bodu G (dolńı bod svislé hrany AG):
promı́tneme G: G2S2 ∩ A1pA2p = G2p
vertikálńı souřadnice bodu G: vG je vzdálenost G2p od h2
svislice jsou v perspektivńım pr̊umětu kolmé k horizontu h

5. perspektivńı pr̊umět bodu B:
promı́tneme B: B1S1 ∩ p1ρ = B1p
horizontálńı souřadnice bodu B: hB = |B1pH1|
bod Bp odvod́ıme z hB kolmo k h na paprsek UlAp

svislice z Bp protne paprsek UlGp a uzavřeme stěnu

6. perspektivńı pr̊umět bodu C - použijeme hC a paprsekz Up

7. perspektivńı pr̊umět bodu D - odvod́ıme paprsky z obou úbežńık̊u

8. perspektivńı pr̊umět hřebene EF metodou vynášeńı výšek
najdeme úsečku o velikosti výšky hřebene v perspektivńı pr̊umětně:
E1F1 ∩ p1ρ = K1; |K1H1| = |KZ|; |KL| = 6 ∧KL ⊥ z
pomoćı horizontálńıch souřadnic odvod́ıme vrcholy hřebeneE,F na paprsek UlL
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Deskriptivńı geometrie 1.2. ŘEŠENÉ PŘÍKLADY

1.2.3 Trojúběžńıková - nadhled (ptač́ı perspektiva)
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Deskriptivńı geometrie KAPITOLA 1. LINEÁRNÍ PERSPEKTIVY

Perspektiva je určena okem S(S1, S2) a perspektivńı pr̊umětnou ρ(p1ρ, n2ρ) (kolmá
k nárysně) jednoznačně, tyto objekty spolu se zobrazovaným (d̊um) zakresĺıme do
pomocné Mongeovy projekce, samotný perspektivńı obraz budeme sestrojovat pod
nebo vedle nebo na nový paṕır.

1. doplněńı prvk̊u perspektivy

a) oko S kolmo promı́tneme do pr̊umětny ρ a źıskáme hlavńı bod H perspektivy:
H2S2 ‖ x1,2; H2 ≡ h2 =⇒ H2 ∈ h1 ⊥ x1,2; H1S1 ⊥ h1

b) okem S vedeme v rovnoběžky s hlavńımi směry domu a źıskáme úběžńıky:
levý úběžńık: U1lS1 ‖ A1B1,
pravý úběžńık: U1pS1 ‖ B1C1,
dolńı úběžńık: U2dS2 ⊥ x1,2

2. připrav́ıme perspektivńı pr̊umětnu

a) zvoĺıme si libovolný horizont h, na kterém si zvoĺıme hlavńı bod H (budeme
s ńım pracovat jako s 0 souřadného systému)

b) na horizontu h sestroj́ıme levý Ul a pravý Up úbežńık - přeneseme vzdálenosti
bod̊u U1lH1 a U1pH1 z Mongeovy projekce

c) dolńı úbežńık Ud lež́ı na kolmici vedené bodem H ve vzdálenosti |U2dS2| od H

3. perspektivńı pr̊umět bodu A pr̊usečnou metodou
promı́tneme bod A do perspektivńı pr̊umětny:
A2S2 ∩ n2ρ = A2p,
vertikálńı souřadnice A: vA = |A2pH2|
A2p

ord−→ A1p ∈ A1S1,
horizontálńı souřadnice A: hA je vzdálenost A1p od H1S1

sestroj́ıme perspektivńı pr̊umět bodu Ap:
horizontálńı hA a vertikálńı vA souřednice bodu A naneseme od hlavńıho
bodu H

4. perspektivńı pr̊umět bodu G (dolńı bod svislé hrany AG):
promı́tneme G: G2S2 ∩ n2ρ = G2p
vertikálńı souřadnici bodu G: vG = |G2pH2| naneseme na UdH a odvod́ıme na
paprsek UdAp → Gp

5. perspektivńı pr̊umět bodu B:
promı́tneme B: B2S2 ∩ n2ρ = B2p
vertikálńı souřadnice bodu B: vB = |B2pH2|
bod Bp odvod́ıme z vB kolmo k UdH na paprsek UlAp

paprsek UdBp protne paprsek UlGp a uzavřeme stěnu

6. perspektivńı pr̊umět bodu C - použijeme vC a paprsek z Up

7. perspektivńı pr̊umět bodu D - odvod́ıme paprsky z obou úbežńık̊u

8. perspektivńı pr̊umět hřebene EF
E odvod́ıme vertikálńı a horizontálńı souřadnićı
F použijeme vF a paprsek z Ul
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